Temat: Liczniki scalone synchroniczne '192 i ‘193.

1. Liczniki synchroniczne np. ‘192 (dziesgtny) i ‘193 (binarny) (map mazliwosci
ustawienia wartei od ktorej licznik powinien za@z liczyc).

Liczniki *192 i ‘193 maj nastpujace wefcia i wegcia:

- Qp,Q,Q:,Q, - 4 wyfcia — (Q, odpowiadaj najmtodszym bitom LSBQ, odpowiadaj
najstarszym bitom MSB)

- D, C, B, A - cztery wdpia stwzace do okrélenia wartdci, od jakiej licznik ma zacg
zliczanie,

- L wejscie ustawiajce (przypisujce, wprowadzape) (aktywne w stanie niskim) — podanie 0
powoduje wpisanie informacji z weeja réwnolegtego,

- R wegcie zerugce (aktywne w stanie wysokim),

- C, i C_ -zliczapce, wejcia zegarowe (C+ - zliczanie w goIC- - zliczanie w dot),

- P, i P. - wyjscia przeniesienia (shy do wspotpracy z kolejnym licznikiem)
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Przykfad 1
Sposob zwikszania pojemnii licznika przez 4czenie licznikow — liczniknmod 100 (mod
256)
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Rys. Zwkkszenie pojemnii licznikow rewersyjnych ‘192(‘193)

Przykfad 2
Na rysunku przedstawiono zastosowanie licznika ‘d92liczania od stanu 3 do stanu

6. Aby wykond& to zadanie naky zdekodowa stan, ktory ja nie powinien si pojawi (czyli
7) i w momencie jego wykrycia poélaygnat ustawiapry licznik w stan pocgkowy (czyli
3).



Stanem pocgkowym jest liczba 0011 podana na veg DCBA, tak wgc zamiast na
wejscie zerowania sygnat ,przepetnienia licznika” paaay na asynchroniczne weje L, co
powoduje wpisanie war§oi ustawionej na wégiach DCBA licznika.
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Rys. Licznik zliczapcy od 3 do 6

3. Licznik scalony ‘029 (CMOS) - wykonany w technice CMOS, jest licznikiem
synchronicznym rewersyjnym. Me on rownie zliczat impulsy wefciowe zaréwno w trybie
mod 10, jak i mod 16.
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Rys. Symbol graficzny licznika ‘029

Opis wegc i wyjsc:

Wejscia:
- zegarowe CP- jest to wejcie sygnatu impulséw zliczanych;
- rbwnolegte PI,,PI.,Pl;, Pl , - stany tych wéf moze by przypisany do licznika;
- przypisujace PE — podanie 1 na to w&jie powoduje przypisanie stanu Wej
rownolegtych do licznika;
- przeniesienie C,, - umazliwia rownolegte 4czenie ze sablicznikow ‘029, licznik
zlicza impulsy z wecia zegarowego, gdy na tym Wep jest poziom niski (wégie
maoze by takze wykorzystane do bramkowania licznika);
- sterujace B/D —pozwala ustawd tryb zliczania nanod 10 (B/ D= 0) lub mod 16
(B/D=1)
- sterujace U/D - umaliwia wyboér rodzaju pracy,U/|5: O zliczanie w tyi

U /D =1- zliczanie w przod

Wyjscie:
- Q,,Q:,Q: Q. - na ktorych wysipuja stowa wygciowe ( wygcie Q, odpowiada
bitowi MSB, a wyjgcie Q, bitowi LSB)



- przeniesienie Cy,; - pojawienie si na nim poziomul(), gdy licznik licacy w
przéd znajdzie siw staniel001(9) (albol1111(15) przy zliczaniumod 16) lub gdy
licznik liczacy w tyt znajdzie si w stanieD000(0)

4. Przyktady przebiegdéw czasowych licznika ‘029
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Zaleznosci czasowe przy liczeniu modulo 10
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Zaleznosci czasowe przy liczeniu mod 16

5. Licznik 8- bitowy zbudowany z licznikbw ‘029: achemat zasadniczy; b) tablica
sterowania.
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Liczniki wykonane w technice CMOS (seria 4000BJ budowane przewaie jako
synchroniczne. Wynika to z mniejszej szyktiodziatania uktadéw CMOS. Licznik ‘029 ma
maksymalg czestotliwos¢ przebiegu zliczanego nie mniegsz  niz

f =55MHz - (przyU, =U ,,-U =15v). Liczniki CMOS w wersji asynchronicznep 3
wykonywane raczej z przeznaczeniem do pracy w &henze dzielnikdw ogstotliwosci. (
ostatnia uwaga nie dotyczy szybkich CMOS (AC,ACT,HTC).



